D/A převodník 
1. Pomocí OZ (převodník proud – napětí)  a odporové sítě sestrojte čtyřbitový D/A převodník. Rezistory udělejte pokud možno co nejpřesnější. 
2. Převodník připojte na čítač 74193 (nebo jakýkoli jiný podobný, je možno použít procesor PIC)  a sestavte generátor pilovitého signálu.

3. Výstupní napětí zobrazte na osciloskopu a určete kvantizační šum takto sestaveného převodníku. 
4. Odpor, který je na nejvíce významném bitu (MSb), zvětšete asi o 20%.  Opět zobrazte výstupní napětí na osciloskopu a vysvětlete pozorovaný průběh.
5. Určete maximální kmitočet takto sestaveného převodníku  

Poznámky.

Sestavíme ten nejjednodušší převodník s odporovou sítí R – 2R - 4R - 8R . Nebude to sice nic moc, ale na demonstraci funkce to stačí.  Za odporovou síť připojíme převodník proud-napětí s OZ, no a zkusíme, jak to funguje.

Dále k převodníku připojíme 74193 ( !!! Pozor !  TTL úrovně !!!  Pokud netušíte, co tahle poznámka znamená, tak to pravděpodobně zničíte !  Protože máme jenom jeden zdroj na skupinu, byť dvojitý (k čemu asi ? ), bude se hodit 7805. Nezapomeňte na blokovací kondenzátory. 
No a díváme se , co nám z převodníku leze. 

Na osciloskopu změříme (nebo alespoň odhadneme) největší odchylku od výstupního průběhu, který by měl být …….. , a z ní spočteme odstup signál/šum.

